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1.6 Nachrichten des DKG

Versionsinfo: DKG-Steuergerat (Getrag). Die von der MS_S6x bendtigten Nachrichten

sind:
Drehmomentanforderung DKG
Getriebedaten
Getriebedaten 2
Getriebedaten 3
Anzeige Getriebedaten

Die DKG-relevanten Botschaften werden nur eingelesen und diagnostiziert, wenn

cfg.getriebetyp = DKG gesetzt ist.

1.6.1 Drehmomentanforderung
Nachrichtenkurzname:

DKG

DREHMOMENT_ANF_DKG

|dentifier: XXX (XxH)
Sendezyklus: 10 msec
Rechenzyklus Schnittstelle: 5 msec
Empfangssignale:
Signalname CAN Beschreibung
Korrespondierende DME-GroBe Implement. | Physikalisch [ Interpretation | Auflds. | Bemerk.
CHKS_TORQ_DSC Checksumme der Nachricht
00..FFh ] 0..255 [ mogliche Werte | |
ALIV_TORQ _DSC Alive-Zahler der Nachricht
00 ... FEh 0..14 Zahlerstand
FFh 15 Signal ungultig
TORQ_TAR_DKG Anforderung Zielmoment an Kurbelwelle
can_dkg_md_soll 0 ... 7FFFFh -1023,5...1023,5 | Nm 0,5 Verknupft
8000h ungitig mit
ST_MOD_D
KG=3 u. 4
TORQ_TAR_ADJR_POS DKG | Anforderung Fiillungsmoment an Kurbelwelle
can_dkg_md_soll_pos 0 ... 7TFFFFh -1023,5...1023,5 | Nm 0,5 Verknupft
8000h ungUltig mit
ST_MOD_D
KG=3 u. 4
TORQ_CLT_DKG Drehmoment Kupplung
can_dkg_kupp_ist 0 ... 7FFFFh 0...1023,5 Nm 0,5 Verknupft
190h ungUiig mit
ST_MOD_D
KG=2 u. 6
ST_MOD_DKG Modus DKG
can_dkg_eingr 0000b 0 Kein Schaltvorg.
0010b 2 Kriechen
0011b 3 MD-Erhéhung
0100b 4 MD-Reduktion
0110b 6 Drehzahlregelung
1100b 12 MD-Begrenzung
1101b 13 Motorstopp
1111b ungultig
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TAR_RPM_ENG Motorsolldrehzahl
can_dkg_n_soll 0...3FFh 0...10230 Upm 10 Verknupft
mit
ST_MOD_D
KG=6
Abgeleitete DME-GréBen:
Signalname DME Beschreibung
Implement. Physikalisch [ Interpretation | Auflds. | Bemerk.

md_kupp_dkg_tz_erh

md_kupp_dkg_ml_erh

md_kupp_dkg_tz_red

md_kupp_dkg_ml_red

md_kupp_dkg_begr

md_dkg_sperr_st

TORQ_CLT_DKG:
Liefert abhangig vom Getriebemodus ST_MOD_DKG verschiedene Informationen Uber
die Momente an der Kupplung:
ST MOD DKG = 6 = Drehzahlregelung: aktuelles Kupplungslastmoment zur

Berucksichtigung im Drehzahlregler
ST MOD DKG = 2 = Kriechen: einzustellendes Kupplungskriechmoment
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1.6.2 Getriebedaten
Nachrichtenkurzname: GETRIEBEDATEN
|dentifier: 186 (BAH)
Sendezyklus: 20 msec
Rechenzyklus Schnittstelle: X msec
Empfangssignale:
Signalname CAN Beschreibung
Korrespondierende DME-GroB3e Implement. | Physikalisch [ Interpretation [ Auflds. | Bemerk.
ST_GR_GRB Status Gang
can_dkg_istgang 0000b 0 Reserve
0001b 1 N
0010b 2 R
0011b 3
0100b 4 Reserve
0101b 5 1
0110b 6 2
0111b 7 3
1000b 8 4
1001b 9 5
1010b 10 6
1011b 11 7
1111b ungultig
ST_GRLV_ACV Schaltstatus
can_dkg_getr_st - Bit 0 00b 0 Keine Schaltung
01b 1 Schaltung aktiv
11b ungiltig
GRDT_REIN Verstarkung Getriebestrang
can_dkg_i_strang 0...3F8h 0..511.75 1/m 0.125 i_gang *
FFEh Einlegen/Abkopp. i_ha
FFFh ungltig
CHKSM_GRB_DT Checksumme der Nachricht
00..FFh | 0..255 | mogliche Werte |
ALIV_GRB_DT Alive-Zihler
00 ... FEh 0..14 Zahlerstand
FFh 15 Signal ungultig
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ST_RSTA Status Rennstart
can_dkg_getr_st - Bit 1 und 2 00b 0 inaktiv
01b 1 aktiv
10b 2 Vorbereitung
11b ungultig

Abgeleitete DME-GroéBen:

Signalname DME

Beschreibung

Implement. | Physikalisch | Interpretation | Auflos. | Bemerk.

| | | |

| | | |
ST_GRLV_ACV/ ST_RSTA:
SammelgroBe can_dkg_getr_st:
Bit 0: Schaltung aktiv
Bit 1: Rennstart aktiv
Bit 2: Rennstartvorbereitung aktiv
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1.6.3 Getriebedaten 2

Nachrichtenkurzname:

GETRIEBEDATEN_2

|dentifier: 418 (1A2H)
Sendezyklus: 20 msec
Rechenzyklus Schnittstelle: X msec
Empfangssignale:
Signalname CAN Beschreibung
Korrespondierende DME-GroB3e Implement. | Physikalisch | Interpretation | Aufl®s. | Bemerk.
RPM_GRB_TURB Turbinendrehzahl
can_dkg_n_getr_ein 0...FFOOh 0...8160 Upm 0.125
FFFFh ungultig
RQ_BST _RPM_IDLG Anforderung LL-Drehzahlerh6hun
can_dkg_n _lir 0...FEh 0...2032 Upm 8 Verkn. mit
FFh ungultig Kriechen
ST _STCLT Status Anfahrkupplung
can_dkg_kupp_st 000b 0 Kupplung offen
001b 1 Kriechen
010b 2 Anfahmmoment
011b 3 Kupplung geschlossen
100b 4 Dauerschiupf
101b 5 Fahrdynamik
111b unguitig
RPM_GRB_NEGL 2 Abtriebsdrehzahl
can_dkg_n_abtrieb 0...FFOOh -2000...14000 Upm
FFFFh ungultig
RQ_GRB_DYNS_DISP_RPM_ENG | Anforderung Dynamisierung Drehzahlmesser
can_dkg_getr_st 00b 0 Keine Dynamisierung
01b 1 Dynamisierung
11b ungUiig
ALIV_GRB_DT 2 Alive-Zahler
00 ... FEh 0..14 Z&hlerstand n.bedient
FFh 15 Signal ungultig
CHKSM_GRB_DT 2 Checksumme der Nachricht
00..FFh ] 0..255 [ mégliche Werte | [ n.bedient
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Abgeleitete DME-GroéBen:

Signalname DME

Beschreibung

Implement. | Physikalisch

| Interpretation

| Auflds. | Bemerk.

RPM_GRB_TURB:
Entspricht beim DKG der Getriebeeingangsdrehzahl (vorerst auf ungultig).

RQ_BST_RPM_IDLG:
Offset zur Erh6hung der LL-Solldrehzahl z.B. zum Rangieren oder Kriechen.

RQ_GRB_DYNS_DISP_RPM_ENG:
Das Getriebe fordert bei der Motorsteuerung eine Dynamisierung der Drehzahlanzeige
im Kombi an.

ST_RCOG_FSHUP:
Das Signal zeigt an, ob das Getriebe im gewahlten Modus Zwangshochschaltungen
durchfuhrt. Die Motorsteuereung wahlt darufhin das passende Abregelverhalten

ALIV..., CHKS ...:

Vorserst vom DKG-Steuergerat nicht bedient
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1.6.4 Getriebedaten 3

Nachrichtenkurzname:

GETRIEBEDATEN_3

|dentifier: 945 (3B1H)
Sendezyklus: 100 msec
Rechenzyklus Schnittstelle: X msec
Empfangssignale:
Signalname CAN Beschreibung
Korrespondierende DME-GréBe Implement. | Physikalisch | Interpretation | Auflds. | Bemerk.
ALIV_GRB_3 Alive-Zahler
00 ... FEh 0..14 Z&hlerstand
FFh 15 Signal ungultig
CHKSM_GRB_3 Checksumme der Nachricht
00..FFh ] 0..255 [ mogliche Werte | |
TORQ _DVCH_RISE Fahrerwunschmoment Steigung
can_md_rad_steigung 0...FFEh -2000...2000 Nm
FFFh unguitig
IDX_ACPD Index Fahrpedal
can_idx_fp 0...5h 0..5 FP-Typen 0...5
6...Eh 6...14 Nicht belegt
Fh ungultig
IDX_TORQ_FIL Index Drehmomentfilterung
can_idx_fil 0...5h 0..5 Filtertypen 0...5
6...Eh 6...14 Nicht belegt
Fh ungiltig
RQ_MIL_GRB MIL Ansteuerung
can_dkg_mil_req_nv 00b 0 Keine Anf.
01b 1 MIL aus
10b 2 MIL an
11b ungiltig
ST CLCTR_SLIP Status der Schlupfregelung fiir Radabriss
can_dkg_getr_st - Byte 5 00b 0 Inaktiv
01b 1 Aktiv-Kuppl. offen
10b 2 Aktiv-K. schliesst
11b ungultig

LIM_MAX_V_GRB_EMMOD

Maximalgeschwindigkeit Getriebenotlauf

can_dkg_vmax 00h ... 3Eh 0...310 km/h
3Fh unglltig
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Abgeleitete DME-GroBen:
Signalname DME Beschreibung
Implement. | Physikalisch | Interpretation | Auflos. | Bemerk.

| | | |

| | | |
can_dkg_getr_st:
Bit 0: Schaltung aktiv
Bit 1: Rennstart aktiv
Bit 2: Rennstartvorbereitung aktiv
Bit 3: Dynamischer Drehzahlmesser
Bit 4: Radabriss aktiv
can_dkg_mil_req_nv:
O0H: keine Anforderung
01H: MIL aus
02H: MIL ein
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1.6.5 Anzeige Getriebedaten

Nachrichtenkurzname:

ANZEIGE_GETRIEBE

Identifier: 466 (1D2H)

Sendezyklus: 200 msec und ereignisgesteuert
Rechenzyklus der Schnittstelle: XX MSecC

Variante: nur fir DKG E90

Sendesignale:

Signalname CAN Beschreibung

Signalname DME Implement. | Physikalisch | Interpretation | Auflds. | Bemerk.

ALIV_COU_EGS

Alive-Zahler der Nachricht

0...EH 0..14 Zahlerstand
FH Signal ungultig

CTR_DISP_PRG_GRB Anzeige Getriebeprogramm
can_dkg_mode 0000b 0 Dunkelschaltung

0001b 1 S

0010b 2 M

0100b 4 L

1000b 8 C

1111b
CTR_DISP_DRVLG Anzeige Drivelogic
can_dkg_drvig 0000b 0 Dunkelschaltung

0001b 1 1

0010b 2 2

0011b 3 3

0100b 4 4

0101b 5 5

0110b 6 6

1111b Signal ungultig
CTR_DISP_FRM_DRVLG Anzeige Rahmen Drivelogic

0000b | 0 | Dunkelschaltung | | n. bedient
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